
 

15UY0205-3/01 KÖPRÜLÜ VİNÇ OPERATÖRÜ 

PERFORMANS SINAVININ KAPSADIĞI KONULAR 

15UY0205-3/A2 Köprülü Vinçle Elleçleme 

Sıra  Konu (Ölçülmesi planlanan bilgi) 

01 * Çalışmalarını iş sağlığı ve güvenliği kurallarına uygun şekilde yürütür. 

02 * Çalışmalarını çevre koruma kurallarına uygun şekilde yürütür. 

03 Çalışmalarını kalite kurallarına uygun şekilde yürütür. 

04 * Kanca güvenlik (emniyet) mandalının veya kaldırma ataşmanının aşınma ve deformasyon kontrolünü yapar. 

05 * Yük kaldırma, bağlama elemanlarının ve aksesuarlarının fiziki kontrollerini yapar. 

06 
Kaldırma elemanlarının (tambur, makara, halat kılavuzu vs.) hasar, şekil bozukluğu ve yıpranmalarını gözle 
kontrol eder. 

07 * Acil durum butonunun çalışıp çalışmadığını kontrol eder. 

08 
Kumanda ünitesi üzerindeki diğer fonksiyonel tuşların ya da kumanda levyelerinin (joystick) çalışıp 
çalışmadığını kontrol eder. 

09 * Sesli ve görsel uyarı ikaz işaretlerini kontrol eder. 

10 * Vincin eksenlerdeki hareketlerini kontrol eder. 

11 Belirlenmiş olan elleçleme sahasında rotayı (engel, yükselti, eğim ve kaygan zemin durumlarını) kontrol eder. 

12 Taşıma, yükleme ve istiflemeye mani olabilecek malzemeler varsa sahayı boşaltır/boşaltılmasını sağlar. 

13 Yükün özelliği ve ağırlığı ile ilgili bilgilerin yer aldığı formu inceler veya ilgili kişiden bilgi alır. 

14 * Yük ağırlığı etiketi ile vinç taşıma kapasitesini karşılaştırarak ağırlık kontrolü yapar. 

15 * Yükün boyutlarını inceler. 

16 * 
Yükün taşınması için kullanılacak olan kaldırma ataşmanını (kanca, manyetik tutucu, kıskaç, polip kepçe, 
travers, kavrayıcı vs.) belirler. 

17 * 
İş emrine uygun olarak kullanılacak kaldırma elemanları ve yardımcı aksesuarları (mapa, karabina, aybolt ve 
benzeri) seçerek hazırlar. 

18 Elleçleme için gerekli kaldırma ataşmanlarını çalışmaya hazır hale getirir. 

19 Vinci, sınırlanmış alandaki yüke, ağırlık merkezini dikkate alarak konumlandırır. 



 

20 Kanca veya kaldırma ataşmanını, sapanlama mesafesine uygun hızda indirir. 

21 * 
Yükü, uygun kaldırma elemanları ve aksesuarları ile sapanlama yöntemi ve açısını gözeterek uygun metotla 
tekniğine uygun sapanlar. (Kabinli vinçlerde sapancıdan onay alır.) . 

22 
Kanca veya kaldırma ataşmanı (manyetik tutucu, kıskaç, polip kepçe, travers, kavrayıcı vs.) ile yükü kavrar 
veya manyetizmayı aktif hale getirir. 

23 * Yükü ön kaldırma yüksekliğine kaldırarak fren sistemini ve yük bağlantılarını kontrol eder. 

24 * 
Ön kaldırmanın emniyetli olduğuna karar verdikten sonra vinci, elleçleme sahasında işaretçinin verdiği 
komut ve işaretlere göre kaldırıp indirir. 

25 * Yükü belirlenmiş ve sınırlanmış taşıma güzergâhında farklı eksenlerde dönüşler yaparak taşır. 

26 * 
Yüke müdahale etmeden, yönlendirme halatı kullanmadan ve engellere çarpmadan uygun manevralarla 
taşır. 

27 Taşıma güzergâhında daraltılmış alanda salınım ve hızı kontrol ederek taşır. 

28 * Yükü sınırlandırılmış ve görüşü kısıtlanmış indirme alanına işaretçi yardımıyla uygun şekilde ve hızda indirir. 

29 * Yükü kaldırdığı alana işaretçinin gözetimi olmadan geri taşır. 

30 
Bağlantı eleman ve aksesuarlarını vinçten ve yükten uygun şekilde ayırır.(Kabinli vinçlerde sapancıdan onay 
alır.) 

31 * Vinci belirlenmiş park noktasına taşıyarak emniyete alır. 

32 * Taşıma işlemi sonunda elleçleme alanı ve güzergâhının düzgün ve temiz olmasını sağlar. 

33 * Kullanılan kaldırma elemanları ve yardımcı aksesuarları iş bitiminde kontrol ederek uygun alana yerleştirir. 

 

(*) Performans sınavında başarılması zorunlu kritik adımlar. 


